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BURSTENLOSE DC-MOTOREN & SERVOMOTOREN

Burstenlose DC-Motoren und Servomotoren
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) BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

8-polige Ausfliihrung

Trapezkommutierung/Hallsensoren
kostenglinstig
kombinierbar mit Impulsgeber, Planetengetriebe,
b Bremsen und externen Reglern
Seite
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Abmessungen Anschlussplan

Hallsensoren

Motorphasen Kabelldnge 300mm Hallsensoren Motorphasen

Kc bel onge 300mm
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Technische Daten
Type BL42XS BL42XM BL42XL

Nennspannung VDC 24 24 24
Nenndrehzahl Upm 3000 3000 3000
Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 0,3
Nennstrom A 1,8 4,0 5,2
Spitzendrehmoment Nm 0,3 0,6 0,9
Spitzenstrom A 5,4 12 15,6
Nennleistung W 31 62 94
Drehmomentkonstante Nm/A 0,04 0,05 0,057
Anschlusswiderstand (£10%) Q 2,4 1 0,61
Anschlussinduktivitat (£20%) mH 1,6 0,62 0,38
Baulange L (£ 1,5) mm 50 70 90
Wellenbelastung  axial N 10

radial 28
Gewicht, ca. kg 0,4 0,6 0,7

Umgebungstemperaturbereich 0...4+40°C
Isolationsklasse B (130°)

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 13/2016
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

Ausflihrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL42XS-24V Motor BL42XS mit 24V

Seite
8

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 13/2016
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) BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

4-polige Ausfihrung
Trapezkommutierung/Hallsensoren
kostenglinstig

kombinierbar mit Impulsgeber, Planetengetriebe,
Bremsen und externen Reglern

Seite
ﬂ
Abmessungen

Hallsensoren Litzen

Motor Litzen
L=300mm, AWG 2

L= 300mm, AWG 16

L[o2]A]

L D 25 Sos0
4x M4 /
¥ 4 maox.
@57

BL57XS und BL57XM BL57XL
Hallsensoren Motorphasen Hallsensoren Motorphasen
Grin Hall A WeiB-Gelb Phase R Grin Hall A Rot Phase R
WeiB Hall B WeiB-Schwarz Phase S WeiB Hall B WeiB Phase S
Blau Hall C WeiB-Rot Phase T Blau Hall C Blau Phase T
Rot +4,5...5VDC Rot +4,5...5VDC
Schwarz GND Schwarz GND

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 22/2015
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

BL57 XS/XM/XL

- -

5 Technische Daten

E Type BL57XS BL57XM BL57XL
E, Nenndrehmoment 0,22 0,32 0,4
<1]

10

Anschlusswiderstand @ | 08 | - | 04 | 14 | 05 | 09
Baulénge L
radial | N | 80

e Umgebungstemperaturbereich -15...+40°C
e Isolationsklasse B (130°)

105 125

Ausfiihrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL57XS-24V Motor BL57XS mit 24V

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 22/2015
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

\%

Abmessungen
31 s Lais

8-polige Ausfliihrung

kostenglinstig

Trapezkommutierung/Hallsensoren

Bremsen und externen Reglern

061

7

kombinierbar mit Impulsgeber, Planetengetriebe,

Seite
11

Anschlussplan

22

D50 505
4

050 oz Hallsensoren Motorphasen
Gelb Hall A Gelb Phase R
Grin Hall B Grin Phase S
Blau Hall C Blau Phase T
Rot +4,5...24VDC
Schwarz GND

Kabell&énge
300mm (+30)

Technische Daten

Nennspannung
Nenndrehzahl
Nenndrehmoment
Nennstrom
Spitzendrehmoment
Spitzenstrom
Nennleistung
Drehmomentkonstante
Anschlusswiderstand
Anschlussinduktivitat
Bauléange L (£ 1,5)
Wellenbelastung axial
radial
Gewicht, ca.

e Umgebungstemperaturbereich 0...+40°C

e Isolationsklasse B (130°)

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.

VDC
Upm
Nm

Nm

Nm/A

BL61XL

24
3000

13,3

40

235
0,06
0,16
0,21

0,75

2,25

48
3000

6,5

19,6
235
0,11
0,52
0,6

BL61XS BL61XM
24 48 24 48
3000 3000 3000 3000
0,25 0,5
4,2 2,3 8,3 4,5
0,75 1,5
12,6 6,8 25,0 13
78 78 157 157
0,06 0,11 0,06 0,11
0,75 - - 0,85
1 5 5 1,15
80 100
0,85 1,25

Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter.

120,5

1,7

22/2015
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

Ausfiihrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL61XS-24V Motor BL61XS mit 24V

Seite
12

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 22/2015

Schénngasse 15-17 e A-1020 Wien e T: +43 (0) 1 /214 17 85 e F: +43 (0) 1 / 216 38 34 e info@elra.at ¢ www.elra.at




BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

8-polige Ausfiihrung
Trapezkommutierung/Hallsensoren
kostenglinstig

kombinierbar mit Impulsgeber, Getriebe,
Bremsen und externen Reglern

Seite
13

Abmessungen Anschlussbelegung
Jﬂ]ﬂ”} suawon j ﬁ s awcrs Hallsensoren Motorphasen

T Gelb Hall A Gelb Phase R
2 Griun Hall B Grun Phase S
‘ Ax5.5 7 . Blau Hall C Blau Phase T
0@ | ! is H| -2 % Rot +4,5...24VDC
5 ' S Schwarz GND
N ==
77; L VY | 18
| 1l
e | @® 0 =
| 056,62 \ Lus 30
070
Technische Daten
Type BL70S BL70M BL70L
Nennspannung \Y, 24 24 48
Nenndrehzahl Upm 3000 3000 1500 | 3000
Nenndrehmoment Nm 0,5 1,0 1,5
Nennstrom A 8,8 18 65 | 13
Spitzendrehmoment Nm 1,5 3 4,5
Spitzenstrom A 26,5 54 20 40
Nennleistung w 157 313 235 470
Bauldange L mm 90 120 150
Gewicht, ca. kg 1,5 2,1 2,8

e Umgebungstemperaturbereich 0...+40°C
e Isolationsklasse B (130°)

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 22/2015
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

Ausfiihrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfihrungen

Bestellbeispiel

BL70L-48V Motor BL70L mit 48V

Seite
14

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 22/2015
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BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

8-polige Ausfiihrung

Trapezkommutierung / Hallsensoren
kostenglinstig

kombinierbar mit Impulsgeber, Planeten- oder
Schneckengetrieben, Bremsen und externen
Reglern

Seite
15

Abmessungen

50 141,55 25 0 bassioder 5x
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3266-18# 1007-24#
L:3000 +20mm L:3000 +20mm
Anschlussbelegung

Hallsensoren Motorphasen

Gelb Hall A Gelb Phase R

Grin Hall B Grin Phase S

Blau Hall C Blau Phase T

Rot +5VDC

Schwarz GND

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.

Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 22/2015

Schénngasse 15-17 ¢ A-1020 Wien e T: +43 (0) 1 /214 17 85 e F: +43 (0) 1 / 216 38 34 e info@elra.at ¢ www.elra.at



BURSTENLOSE SERVOMOTOREN

BL86XL

Technische Daten

BL86XL
Nennspannung

BL86XL

Nenndrehmoment

Spitzendrehmoment

-
o F

Nennleistung

Baulange L (£ 1,5)

radial

Ausfiihrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL86XL-48V Motor BL86XL mit 48V

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 22/2015
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BURSTENLOSE MOTOREN
MIT INTEGRIERTER ELEKTRONIK
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BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

e Blrstenloser (8-polig) Servomotor mit integriertem
2Q-Drehzahlregler und Encoderausgang

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere EMV-Stor-
sicherheit

e Digitaleingédnge: Bremseingang, Drehrichtungseingang und
Freigabeingang

e Analogeingang flir Drehzahlsollwert (0-10V)
Digitalausgange: Fehler- und Encoderausgang
(6 Imp./Umdr., 2 Kanale)
Einstellbare Rampe v

e Optional: Planetengetriebe und héher auflésende Impuls-
geber; Kabel- oder Steckerausgange

% Controller wird werksseitig vorparametriert

Seite
19

Abmessung
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Anschlussbelegung
Lizenfarbe Funktion
Logikanschliisse
rot +24V VDC Logikversorgung
weiB Bremseingang
grau Drehrichtungseingang
braun Freigabe-Eingang
gelb Drehzahlsollwerteingang
violett Fehlerausgang
blau Encoderausgang A
gran Encoderausgang B
rosa +12VDC Hilfsspannungsausgang
schwarz GND (Logik)
Leistungsversorgung
braun +24/ +48VDC
blau GND
Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 43/2014
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BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

BL-Servomotor mit integr. Controller BL421E

Technische Daten

Motorversorgungsspannung

24/48 VDC

BL42IE

Drehrichtungseingang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung)

g
°F

Drehzahlsollwerteingang 0-10V

Fehlerausgang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung)

Hilfsspannungsausgang 12 VvDC

Nenndrehzahl 3000Upm

Nenndrehmoment 0,2Nm

Gewicht, ca. 0,8kg

1 Controller wird werksseitig vorparametriert

Ausfithrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL42IEM-24V Motor BL42IEM mit 24V

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 43/2014
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e Blrstenloser (8-polig) Servomotor mit integriertem
2Q-Drehzahlregler und Encoderausgang

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere EMV-Stor-
sicherheit

e Digitaleingénge: Bremseingang, Drehrichtungseingang und
Freigabeingang

e Analogeingang flir Drehzahlsollwert (0-10V)

e Digitalausgange: Fehler- und Encoderausgang
(6 Imp./Umdr., 2 Kanale)

e Einstellbare Rampe ?
Optional: Planeten- und Schneckengetriebe, Haltebremsen
und hoher auflésende Impulsgeber; Kabel- oder

Seite
21

Steckerausgange
2) Controller wird werksseitig vorparametriert
Abmessung
23 Lsis 63 Zl—@ 41
61 15 (mit Kihlkérper 80) q\o 050 102
ro, T S p———
@ 7
5 _ VL B B
O VoA |
— [ 22,5 25
- Ny, "
B, E== e
- 3 0,2
% 8 Passfeder 4x4
J [ ! nach DIN 6885
‘tj\\\mj\ lfabe\ldnge ‘“{j/\
m
o)
a 0§
L2 29
XG5 30
D2 Qe
S5 ©9
Anschlussbelegung
Lizenfarbe Funktion
Logikanschliisse
rot +24V VDC Logikversorgung
weif3 Bremseingang
grau Drehrichtungseingang
braun Freigabe-Eingang
gelb Drehzahlsollwerteingang
violett Fehlerausgang
blau Encoderausgang A
grin Encoderausgang B
rosa +12VDC Hilfsspannungsausgang
schwarz GND (Logik)
Leistungsversorgung
braun +24/ +48VDC
blau GND

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.

Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter.

17/2014
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BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

BL-Servomotor mit integr. Controller BL61IES/M/L

= Technische Daten

BL61IES BL61IEM

24/48 VDC 24/48 VDC

BL61IEL
24/48 VDC V2

Motorversorgungsspannung

BL61IES/M/

Drehrichtungseingang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung) 2
Drehzahlsollwerteingang 0-10V

Fehlerausgang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung)

Hilfsspannungsausgang 12 vDC 12 VvDC
3000 Upm 3000 Upm
0,25 Nm

1,0 kg 1,4 kg 1,9 kg

Y Drehmoment von 0,75 Nm gilt nur fiir den BL61IEL 48 VDC
2) Controller wird werksseitig vorparametriert

Ausfithrungsvarianten

andere Wicklungsdaten und Wellenausfiihrungen

Bestellbeispiel

BL61IEL-24V Motor BL61IEL mit 24V

12 VvDC

Nenndrehzahl 3000 Upm

Nenndrehmoment 0,75 Nm Y

Gewicht, ca.

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 17/2014
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e Blrstenloser (8-polig) Servomotor mit integriertem 4Q-Drehzahl-
regler und Encoderausgang

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere EMV-Stérsicherheit

e Digitaleingédnge: Bremseingang, Drehrichtungseingang Freigabe-
eingang und zwei programmierbare Eingange flir Drehzahlsollwert
(£10V)

e Digitalausgange: Fehler- und Encoderausgang (6 Impulse/Umdr.;

2 Kanale); Encoderausgange kénnen softwareseitig mit anderen
Funktionen belegt werden

e Einstellbare Rampe

Seite
e Bis zu 32 zuvor eingespeicherte Drehzahlen mit digitalen Eingan- A
gen direkt anwahlbar V

e Optional: hoher auflésender Impulsgeber fiir genauere Drehzahl-
regelung bzw. zur externen Auswertung

1) softwareseitig einstellbar

Abmessung
61 23 L+is 79
15
4 @ N | “‘\ “‘\
P 4 3
‘ o
. SES=S 1 — g
# ~ — 3 102 \) \) -
‘ '# S Ll Lt 2
7@7 \\ \\\
S B8
Kabelldnge 1T
A m b R
% \\v A R N‘ N\\\‘V )‘\ -
\/Q tj \VLJ
Logikanschluss Leistungsversorgung

Anschlussbelegung

Lizenfarbe

Funktion
Logikanschliisse
rot +24V VDC Logikversorgung
weiB Bremseingang
grau Drehrichtungseingang
braun Freigabe-Eingang
gelb Drehzahlsollwerteingang
violett Fehlerausgang
blau Encoderausgang A
grin Encoderausgang B
rosa +12VDC Hilfsspannungsausgang
Leistungsversorgung
braun +24/ +48VDC
blau GND

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.

31/2014
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BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

BL-Servomotor mit integr. Controller BL61IE4S/M/L

Technische Daten

BL61IES BL61IEM

24/48 VDC 24/48 VDC

BL61IEL
24/48 VDC Y

Motorversorgungsspannung

BL61IE4S/M/L

Drehrichtungseingang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung)

Drehzahlsollwerteingang 0-10V

Fehlerausgang 24V SPS-Kompatibel (high/low aktiv je nach Einstellung)

Hilfsspannungsausgang 12 VvDC 12 VvDC
3000 Upm 3000 Upm
0,25 Nm

Gewicht, ca. 1,0 kg 1,4 kg 1,9 kg

12 VvDC
Nenndrehzahl 3000 Upm

Nenndrehmoment 0,75 Nm

U softwareseitig einstellbar

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 31/2014
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047,15 |
058,70 max

Type
Motorversorgungsspannung
Logikversorgungsspannung
Nenndrehzahl bei 48 VDC
Nennleistung bei 48 VDC
Nenndrehmoment
Spitzendrehmoment
Rotortragheitsmoment
Lange
Gewicht, ca.

Standard NEMA23

D59

VDC
VDC
Upm

Ncm

Ncm
gcma?2

mm

e Blrstenloser Servomotor mit Encoder und integ-
riertem digitalen Positionscontroller

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere
EMV-Stdrsicherheit

o Kommunikation wahlweise iber Analog-Sollwert,
Takt/Richtung-Signal, serielle Schnittstellen
(RS232/RS485/RS422) oder diverse Bus-Systeme
(Profibus, Canbus, Devicenet, Ethernet)

e Schutzart optional bis IP67 (inkl. Abtriebswelle)

Abmessung
Type L&dnge L [mm]
MAC50-Al 11,2
MAC95-Al 1315
MAC140-Al 150,5 . :
MACTA1AT 79 Ohne Erweiterungsmodul gezeigt

Seite
25

20,57 max 2x M2,5 Montageloch
15 fOr Erweiterungsmodul
1,57 max
8 8
| ©
80
L
MAC50 MAC95 MAC140 MAC141
12...48
24
4000 4000 4000 2700
46 92 134 134
11 22 32 48
32 62 90 159
75 119 173 227
112 131 153 172
600 850 1100 1330

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdoglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.
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Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.
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@ ) BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

e Birstenloser Servomotor mit Encoder und
integriertem digitalen Positionscontroller

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere
EMV-Stdrsicherheit

o Kommunikation wahlweise iber Analog-Sollwert,
Takt/Richtung, serielle Schnittstellen (RS232/
RS485/RS422) oder diverse Bus-Systeme
(Profibus, Canbus, Devicenet, Ethernet)

Abmessung
Passfeder 5x5
— nach DIN 6885
9 <« | 4x 255 =
B = Kg G| — —
| @50 h7
o \l:|
© ©| P0.06|A
\ o | | Of 20.0s[A]
s | — o o)
: o]
€0 L 30
.. 385 B 3.15 D14 hé
] 0,01
~O Y
h:/ o
D <
: n
A J 25
Type MAC400-D2 MAC400-D3
Motorversorgungsspannung VAC 230
Logikversorgungsspannung VDC 24
Nenndrehzahl Upm 3000
Nennleistung W 400
Nenndrehmoment Nm 1,3
Spitzendrehmoment Nm 3,8
Rotortragheitsmoment gcma2 340 360
Schutzart IP55
Lange mm 191 225
Gewicht, ca. g 2300 2800
Besonderheiten mit Bremse
Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.
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) BURSTENLOSE MOTOREN MIT INTEGR. ELEKTRONIK

e Birstenloser Servomotor mit Encoder und
integriertem digitalen Positionscontroller

e Reduzierter Verdrahtungsaufwand und héhere
EMV-Stdrsicherheit

o Kommunikation wahlweise iber Analog-Sollwert,
Takt/Richtung, serielle Schnittstellen (RS232/
RS485/RS422) oder diverse Bus-Systeme
(Profibus, Canbus, Devicenet, Ethernet)

Seite
29

Abmessung
N2 |
o & D
i (L [
— _ —" | S = Cooooooooo ©
—] ooooooooooo
o — Passfederéx6 | 0000D00D0O0DOO
2 = —] ; nachDIN6ESS | gppOoOoOOOoOoon
o 3 e —] i ooooooooooo
< o ~l = 1 goooo00OOoOOO
= sBi= b
L <
S o7l 31 8 - - uu:ﬁ%ﬂuuu
U\ 2 ° — oog ¢poo
© . oog. Qi
—] ] ooooooooooa
B A — . b
4x $5,5
63,64 = 3
@70 —8,03  —
80 <| /=
[ee]
— o8
>
S
Type MAC800-D2 MACS800-D3 MACS800-D5 MAC800-D6
Motorversorgungsspannung VAC 230
Logikversorgungsspannung VDC 24
Nenndrehzahl Upm 3000
Nennleistung W 750
Nenndrehmoment Nm 2,38
Spitzendrehmoment Nm 6,8
Rotortragheitsmoment gcma2 910 910 1130 1130
Schutzart IP55 IP66 IP55 IP66
Lange mm 175 202 210 237
Gewicht, ca. g 3500 3500 4300 4300
Besonderheiten mit Bremse mit Bremse

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdoglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

www.elra.at







BURSTENLOSE DC-MOTOREN

12-polige Ausfiihrung
Trapezkommutiert/Hallsensoren

kostenglinstig

kombinierbar mit:

Stirnradgetriebe Serie 6HK, Planetengetriebe sowie
Drehzahlregler Serie BLF

Optional: Ausfihrung mit integrierten Drehzahlregler
BLF60IE

Seite
33

Abmessungen
060

4x O 4,5

Technische Daten

Leerlauf-
drehzahl

[Upm]
4000

Versorgungs-
spannung

[vl
24

Type

BLF60

e Isolationsklasse B (130°)

52 2
5
) 16
[co)
S 3
o i ) ) — O:r' WellenausfOhrung
3 — w| abhdngig von
Q| Geftriebetype
3ﬂ 24
AWG 20 (3266) x 8P
LANGE 500mm SMH250-08

Leerlauf- Nenn-

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.

Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter.

strom Nennleistung Nenndrehzahl drehmoment Nenlr:nzgrom
[A] [w] [Upm] [Ncm]
0,5 30 3100 9,7 2
17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

(A) (UPM) 24VDC
25.0 - 5000
22.5 — 4500
20.0 - 4000 “
Seite //
34 17.5 3500 \ //

15.0 - 3000 7
12.5 - 2500 \\ /

10.0 = 2000 RN

7.5 - 1500 ///

5.0 - 1000 // \

25 — 500 / \\

0.0 = 0o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150

Ncm

Bestellbeispiel

BLF60-24V Motor BLF60

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

12-polige Ausflihrung
Trapezkommutiert/Hallsensoren

kostenglinstig

kombinierbar mit:

Stirnradgetriebe Serie 8HK, Planetengetriebe sowie
Drehzahlregler Serie BLF

e Optional: Ausfihrung mit integrierten Drehzahlregler

BLF8OIE
Seite
35
Abmessungen
080 58 2
4x D 6,5 9.50 6,50
u| =
25 Q)
| ‘ ‘ o8 WellenausfUhrung
S — 2 abhdngig von Getriebetype
! iSY
o qh =2 . 32
o
] SMH250-05

(HALL-SENSOR-LEITUNG)

AWG 20 é3266) x 8P
LANGE 500mm

YH396-03V
(MOTORLEISTUNGS-LEITUNG)

Technische Daten

Versorgungs- Leerlauf- Leerlauf- Nenn- T

[A]

Type spannung drehzahl strom Nennleistung Nenndrehzahl drehmoment
vl [Upm] [A] [w] [Upm] [Ncm]

BLF80 24 3800 0,8 50 3000 16,23 3,5

e Isolationsklasse B (130°)

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

(A) (UPM) 24VDC
40 - 5000 _
36 4500 /’

—n 32 - 4000 /

Ii 28 |- 3500 |\ v
24 - 3000 \\ //
20 - 2500 N -
16 - 2000 \\ -
12 - 1500 -
8- 1000 // T~
41 500 //
oL 0 ~
0O 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400
Ncm

Bestellbeispiel

BLF80-24V Motor BLF60

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

12-polige Ausfliihrung
Trapezkommutiert/Hallsensoren

kostenglinstig

kombinierbar mit:

Stirnradgetriebe Serie 9HK, Planetengetriebe sowie
Drehzahlregler Serie BLF

e Optional: Ausfihrung mit integrierten Drehzahlregler
BLF9OOIE

Seite
37

Abmessungen
4x 98,5 75,50 2
7,50
-
P 3 _ =
— 19
! ‘ °7|  Wellenausfuhrung
& I & abhdngig von
! S| Getriebetype
37
|
@w“ Syem: - o~
& : T
O SMH250-05

(HALL-SENSOR-LEITUNG)

AWG 20 (3266) x 8P
LANGE 500mm

30

YH396-03V
(MOTORLEISTUNGS-LEITUNG)

Technische Daten

Versorgungs- Leerlauf- Leerlauf- Nenn- e

Type spannung drehzahl strom Nennleistung Nenndrehzahl drehmoment [A]
vl [Upm] [A] [w] [Upm] [Ncm]

BLF90 24 3900 2,2 100 3000 32,46 6,5

e Isolationsklasse B (130°)

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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BURSTENLOSE DC-MOTOREN

(A) (UPM) 24VDC

60 5000

54 - 4500

48 - 4000 //
Seite
38 42 - 3500 \ /’

36 ~ 3000 \ 7

\ //
30 - 2500 . —
\ /

24 | 2000 >< —

18 - 1500 - ~_

12 1 1000 7 \‘\

6 - 500 / ~——

oL 0 ~

0 40 80 120 160 200 240 280 320 360 400
Ncm

Bestellbeispiel

BLF90-24V Motor BLF90

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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DREHZAHLREGLER FUR SERIE BLF oy Q

e

e 2Q-Drehzahlregler fir blrstenlose Motoren
Serie BLF60, BLF80, BLF90

e Drehzahlbereich 100-3000Upm

e Optional: integriert in Motor,
Serie BLFxxIE

Seite
39

Abmessungen

BLF Driver 30W BLF Driver 50w, 100W

38
28
=TT
=
=
=
=
=
&
S

5 60 == Lm
=1 !
DL‘M
ol . .
. 000
@ o : _
= . §§j Y CNI1: YW396-02 / CN3: SMW250-05
m @ ...... — @ ze“f CN2: SMW250-12 CN4: YW396-03

CNI1: SMW250-02/ \CN3: SMW250-12

Technische Daten

Type BLF Driver 30W BLF Driver 50W BLF Driver 100W
fiir Motor BLF60 BLF80 BLF90
Ausgangsleistung W 30 50 100
Versorgungsspannung VDC 24VDC*+10%

Nenn-Stromaufnahme A 2,1 3,1 6,0
Max.-Stromaufnahme A 3,5 5,0 9,0

max. Drehzahl Upm 3000

Nenndrehzahl Upm 3000

Drehzahlregelbereich Upm 100~3000 (30:1)

e Umgebungstemperaturbereich 0...+40°C

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014

Schénngasse 15-17 ¢ A-1020 Wien e T: +43 (0) 1 /214 17 85 e F: +43 (0) 1 / 216 38 34 e info@elra.at ¢ www.elra.at




DREHZAHLREGELR FUR SERIE BLF | @ Q

Anschlussbelegung und Funktionen

BLF Driver 30W BLF Driver 50W, 100W
Driver Driver
Power Supply Ct i Black} 5 | GND ?N1 Power Supply Ct i Black 1 | GND ?N1
Connected to 24 VDC (7 10%) R Connected to 24 VDC (7 10%) Red|
power supply edl 1 | +oav = poisa od > | oay L&
Direction Output Puple 145 | DIR Output L Alarm Output Bownl 4 [ ALARM Output |
StarvStop Input [ 3 % ] ————— BB 44 | gTART/STOP Speed Output Redl 5 | SPEED Output
o
Seite Brake Input [ O s s ] ————————°1 10| RUN/BRAKE aND 9 3 | GND
40 Rotation Direction Switching Input [ 3% %%, ] ——C21 9 | cw/ccw oG Power Suspy | 08750 @ Yelow [ VR
Specd Setting Mode Selecton Input [ 8% 25z, ] —2™ g | INT.VR/EXT Input SpeedSeting | tatmin. ¢ Greenl 5 | \/RM
Alarm Reset Input [ 88 s, ] — Puplef 7 [ Al ARM-RESET Input *5V Output(Only Use for Speed Setiing Potentiometer)  —B4¢ | & [ /RH
CN2 CN2
*5V Output(Only Use for Speed Seting Potentiometer)  —B481 6 | /RH (1/0) Alarm Reset Input [ 88 e, — Pume o T Al ARM-RESET Input | (1/0)
Speed Seting 5v00 @ Green' 5 [ \yRM Speed Seting Mode Selection Input [ g zens, | —E°1) g | INT.VR/EXT Input
DC Power Supply | 1a min. Yellow | 4 | yRL Rotation Direction Switching Input [ 21 5%, Sy g | cwicow
aND Orangel 37| GND Brake Ut [ S 2 s s | White /10| RUN/BRAKE
Speed Output Redl 5 | SPEED Output StaryStop Input [ S8 350 Black 44| START/STOP
Alarm Output Brownt 4 | ALARM Output | Direction Output Puple {15 DIR Output -
Time . ) Accel/Decel i Time ) Accel/Decel
CN3
Internal Speed Internal Speed
(@) oot o] ©))
Motor Motor H Motor | CN3
[ Lg Motor | CN4

Beschreibung Anschliisse und Funktionen

Drehzahlvorgabe 1. ?;Ee?:?igﬁqb:titren 2. mit externen Potentiometer | 3. g\ltS?/XDt(érnen Sollwert
START/STOP Eingang L:START H:STOP
E!ng?ongsf/s[i)gcnale Bremseingang L:keine Bremsfunktion H:Bremsfunktion aktiviert
H: 4-5VDC Drehrichtungseingang L:CW H:CCW
Auswahl Drehzahlvorgabe L:Intern H:Extern
Fehler Reset L:Reset H:Normal

Ausgangssignale
Open collector
max. 26,4VDC,
10mA

Drehzahlausgang (SPEED OUT) 36 Pulse/Motorumdrehung
Fehlerausgang (ALARM OUT)
Drehrichtungsausgang (DIR OUT)

Uberlastschutz (Uberschreitung des Nenndrehmoment fiir 5 Sek. oder ldnger)
Hallsensordefekt

Uberspannungsschutz (wenn Versorgungsspannung > 24V+25%)
Unterspannungsschutz (wenn Versorgungsspannung < 24V-30%)

Schutzfunktion

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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= LRA STIRNRADGETRIEBE FUR BLF-MOTOREN

Stirnradgetriebe passend fur blrstenlose
DC-Motoren Serie BLF60

kostenglinstig

kugelgelagert

alle Rader aus geharteten Stahl

Seite
41

Abmessungen
43 32
D60 4 D43 4 2
25 o
A S
] T
<
- N
i >
7 A
— ]
Passfeder
05 o8 430

zul. Drehmomente mit Motor BLF60-24V

Untersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Drehmoment [Nm] 0,4 0,8 1,3 1,7 2,5 4,1 6 6
Drehrichtung = = = = * * * =
zul. radiale Wellenbelastung

10mm vom Wellende [N] e 120 20

zul. axiale Aufpresskraft [N] 40

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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STIRNRADGETRIEBE FUR BLF-MOTOREN

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.
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= LRA ' STIRNRADGETRIEBE FUR BLF-MOTOREN

Stirnradgetriebe passend fur blrstenlose
DC-Motoren Serie BLF80

kostenglinstig

kugelgelagert

alle Rader aus geharteten Stahl

Seite
43

Abmessungen
51 35
7 4
0
25 e
| 3 +81
A
_>|
: <
——F— o -
! St
! 3
- - ] | AA o
A
Passfeder 8 .
25 1-0‘ 5 -0,03
— 0

zul. Drehmomente mit Motor BLF80-24V

Untersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Drehmoment [Nm] 0,7 1,4 2,2 2,9 4,1 6,9 13,9 16
Drehrichtung = = = = £ +* +* =

zul. radiale Wellenbelastung

10mm vom Wellende [N] A0 o Ha

zul. axiale Aufpresskraft [N] 100

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.

Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung méglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblétter. 17/2014
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STIRNRADGETRIEBE FUR BLF-MOTOREN

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter.
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= LRA STIRNRADGETRIEBE FUR BLF-MOTOREN

e
e Stirnradgetriebe passend fur blrstenlose
DC-Motoren Serie BLFO0
e kostenglnstig
e kugelgelagert
¢ alle Rader aus geharteten Stahl
Seite
45
Abmessungen
64 42 @
090 5 ‘Zg’
25 | ©
] A . 3.5
1 -
| S
: — | 3
N A-A
A
Passfeder & 0
25 O 6-0,03

— O

zul. Drehmomente mit Motor BLF90-24V

Untersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Drehmoment [Nm] 1,4 2,9 4,3 5,8 8,3 13,9 27,8 30
Drehrichtung = = = = + +* +* =

zul. radiale Wellenbelastung

10mm vom Wellende [N] g e S

zul. axiale Aufpresskraft [N] 150

Die angegebenen Daten dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im Rechtssinne aufzufassen.
Technische Anderungen sind ohne Ankiindigung mdglich. Dieses Datenblatt ersetzt alle vorangegangenen Datenblatter. 17/2014
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