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Aligemeine Beschreibung

General description

Einleitung

Der Aufbau der MeBsysteme basiert im wesentlichen auf zwei
Einheiten (Bild 1):

» MafRstabeinheit (Profil)

» Abtasteinheit (MeBwagen).

Um das MeBsystem beim Transport vor mechanischer Besché-
digung zu schiitzen, sind diese zwei Einheiten durch einen
Transportschutz fest miteinander verbunden. Je nach Ausfiih-
rung des System's ist die Bauform und Befestigung vom Trans-
portschutz unterschiedlich.

Die MaBstabeinheit besteht aus einem formstabilen Hohlprofil
aus Aluminium und einem darin eingebetteten MaBstab. Mit

speziell geformten Dichtlippen ist dieses Hohlprofil verschlossen.

Introduction

Basicly a Linear Scale MSA consists out of

two units (picture 1):

» Scale unit (extrusion)

* Scanning unit (reading head)

To protect the Linear Scale form mechanical damage at
transport, these two units are rigidly fixed together by using a
transport protection. Depending on the type of the system, the
design and mounting of the transport protection is different.
The scale unit is consisting out of a stable hollow extrusion out
of aluminium as well as a built-in grating carrier. The hollow
extrusion is sealed by special designed sealing lips.

MSA 322

Profil
extrusion

MeBwagen
\ reading head

Transportschutz
transport protection

MSA 654

Transportschutz
transport protection

MeBwagen
reading head

MSA 665

Profil
extrusion

Profil
extrusion

MeBwagen
‘ reading head

Transportschutz ;
transport protection |

Achtung!

« Der Transportschutz darf erst unmittelbar vor dem
Anbau des MeBsystems entfernt werden!

« Stecker nie unter Spannung verbinden oder Isen!

+ MeBwagen gegeniiber dem Profil nie verkanten!

Auf dem MaBstab ist als MaBverkdrperung eine hochgenaue
Strichgitterteilung und in zweiter Spur, Referenzmarken (RI)
aufgebracht.

Die Strichgitterteilung ist die fortlaufende Anordnung von
Strichen und Llcken gleicher Breite, wobei nur die Liicken
lichtdurchlassig sind. Die Gesamtbreite von einem Strich und
einer Liicke wird mit Intervall bezeichnet.

Attention!

* Removement of the transport protection is only allowed to
be done just before mounting of the MSA!

* Do not remove or connect plug under voltage!

* Never dip over the reading head against the extrusion!

On the grating carrier, there is a high precision graduation pattern
and, as second track, reference mark patterns. The graduation
pattern is consisting out of continuous lines and spaces, with the
same width over the whole measuring length. The total width of
one line plus one space is known as the Intervall or grating pitch.
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Die Strichgitterteilung wird im Durchlicht abgetastet. (Bild 2) The system the transmissive light principle is used. (Picture 2)
Als Lichtsender dienen Leuchtdioden (LED) und als Empfanger Solid state LED, as a light sender and a monolithic
Fotodioden die durch eine Gegentaktschaltung stabile Sl-photo-element as light receiver, working in a push-pull curcuit,
MeRBsignale garantieren. grant stable measuring signals.
Je nach Ausfihrung vom MeBsystem, werden verschiedene Depending on the type of the Linear Scale different out put signals
Signalformen ausgegeben: are provided:
* rechteckformige Signale aus integrierter * square-wave signals out of integrated subdividing electronics via
Unterteilungselektronik tber Line-Driver Line Driver RS422 standard (34C87).
RS 422 Standard (34C87). » amplified sinewave signals
* sinusférmige Spannungssignale * square-wave signals via Line-Driver
* rechteckformige Signale Uber Line-Driver * square-wave signals via open-kollektor-output

* rechteckférmige Signale Uber Open-Kollektor-Ausgang

GlasmalBstab Fotodioden

glass scale Sl-photo-element
Leuchtdioden Strichplatte
LED's index plate




Allgemeine Beschreibung

General description

Vorbereitungen zum Anbau

Uberlegungen zum Anbau

Bevor mit den Vorbereitungen fir den Anbau begonnen wird, ist
es wichtig, den richtigen Anbauort fiir das MeBsystem zu
wahlen. Idealerweise wird man das System méglichst nahe an
die Fiihrungsbahnen der Maschine oder des Schlittens
anbringen.

Das MeBsystem ist so ausgefiihrt, da3 man es von verschiede-
nen Seiten montieren kann (siehe Anbauméglichkeiten).

Zum Anbau des Systems werden grundséatzlich zwei Montage-
flachen bendtigt.

Sind an der Maschine keine geeigneten Montageflachen
vorhanden, kénnen solche durch den zusatzlichen Anbau von
stabilen Stahlleisten geschaffen werden. Anforderungen an die
Montagefldchen Uber MaB- und Formtoleranzen.Fir das Profil
sollte der sich bewegende und fir den MeBwagen der ruhende
Teil der Maschinenfihrung ausgewahlt werden. Auf diese Weise
kann man das Kabel des MeBwagens an der Maschine fest
installieren, und Beschédigungen am Kabel, hervorgerufen
durch standige Maschinenbewegungen, werden von vornherein
ausgeschlossen.

Das MeBsystem ist gegen Eindringen von Staub und Spritzwas-
ser geschiitzt, vorausgesetzt, es wird so montiert, daB die
Dichtlippen im Profil von der Verschmutzungsseite wegzeigen.
Ist eine solche Montage nicht méglich, muB3 das ganze Mef3sy-
stem mit einer Abdeckung (Blech oder Faltenbalg) geschiitzt
werden.

Preparing for mounting

Considerations for mounting

Before preparings for mounting are started, it is important to select
the right mounting place for the linear scale. In the ideal case the
system will be mounted as near as possible to the guideways

of the machine.

The linear scale MSA is designed for mounting on both sides
(see mounting possibilities).

To mount it, basically two mounting surfaces are required. If no
suitable surfaces are available, then these can be obtained by
additional mounting of steel strips (please observe specifications
for mounting surfaces and tolerances).

If possible, the scale unit should be mounted on the moving part of
the machine guideway and the reading head unit

on the fixed part.

By this means the cable of the reading head can be mounted in a
fixed position and damage of the cable caused by continous
movements of the machine can be avoided.

The linear scale is protected against splash water and dust,
provided that it will be mounted in such way, that the sealing lip
side of the extrusion is not on the dirty side of the machine. In
principle the reading head must always be mounted on the
opposite side of the dirty side. If that way of mounting is not
possible, the linear scale must be protected by using an additional
cover (sheet covers or bellows).

#

zugelassene
Verschmutzungsseite
dirty side

—

|
|
|
I
|
|
]
st

e |

Die Maschine

Sie haben den richtigen Anbauort mdglichst nahe an den
Flhrungsbahnen gewahlt.

Als néchstes legen Sie die Position innerhalb des Verfahrweges
fest. Stellen Sie dazu als erstes den Maschinentisch in die
Mittelstellung und markieren dort die Position flir den MeBwa-
gen. Diese Position ist die Mitte der MefRlange.

Wenn Sie nun von dieser Markierung ausgehend die Position flr
das Profil markieren, achten Sie darauf, daB die MeBlange nicht
symmetrisch zur Gesamtlange des Systems liegt

(siehe Abmessungen). Fahren Sie nun mit dem Maschinentisch
nacheinander in beide Endlagen, und Uberprifen dabei, dal3 der
Verfahrweg des Maschinentisches nicht gréBer ist, als die
MeBlange des Systems.

The machine

You have selected the right mounting place as near as possible to
the guideways of the machine.

The next step, select the position of the MSA within the max.
travelling of the guideways. For that please move the machine
table into the middle position and mark there the position for the
reading head. That point is now the middle of the measuring
length.

If you mark now the position for the scale unit starting from that
point pl. observe, that the measuring length is not symmetrical to
the overall length of the linear scale (see dimensions).

Move now the machine table successively to both mechanical end
positions and check at the same time, that the movement of the
table is not exceeding the measuring length of

the linear scale MSA.
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Die Anbauflachen

Sie haben sich fiir eine der Anbauméglichkeiten laut Zeichnung
entschieden, und bereiten nun die Anbauflachen fir das Mef3-
system vor. Diese Flachen miissen lackfrei sein. Die Anforde-
rungen an diese Flachen uber MaB- und Formtoleranzen
entnehmen Sie bitte den Zeichnungen Anbauméglichkeiten -
Toleranzen - Abmessungen.

Die Montagebohrungen

Rei3en Sie nun die Lage der Montagebohrungen an und bohren
bzw. schneiden die Befestigungsgewinde (Bohrungsabsténde
siehe Abmessungen). Achten Sie auch darauf, daB die Boh-
rungsachsen im rechten Winkel zur Anbauflache stehen und die
Bohrungen entgratet sind.

Transportschutz

Wenn Sie jetzt den Transportschutz entfernen, achten Sie bitte
darauf, daf3 der MeBwagen gegenuliber dem Profil nicht verkan-
tet wird!

Der Anbau des MeRBsystems

Das Profil

Als erstes beginnen Sie mit der Montage des Profils und ziehen
die Schrauben vorerst nur leicht an. Wenn Sie das Profil auf die
vorgegebene Parallelitat zur Maschinenfiihrung ausgerichtet
haben, ziehen Sie die Schrauben mit einem Anzugsmoment von
3Nm fest.

Der MeBwagen

Flhren Sie zuerst den MeBBwagen mit der Hand vorsichtig tber
die vorgesehene Montageflache. (Dabei den MeBwagen gegen
das Profil driicken, um ein Verkanten zu verhindern).

Ziehen Sie auch hier die Schrauben vorerst nur leicht an. Wenn
Sie den MeBwagen innerhalb der vorgegebenen Anbautoleran-
zen eingerichtet haben, ziehen Sie die Schrauben mit einem
Anzugsmoment von 3Nm fest.(30 Kp/cm).

Uberpriifung des Anbaues

Uberpriifen Sie nun den Verfahrweg des Maschinentisches in
Bezug auf die MeBlénge des Systems. Es ist unbedingt darauf
zu achten, daB die auBersten mechanischen Maschinenanschla-
ge innerhalb der Endstellungen des MeBsystems liegen, um bei
Uberfahren mechanische Beschadigungen des MeBsystem zu
vermeiden.

Verlegung des Kabels

Wenn Sie nun als nachstes das Kabel an der Maschine verle-
gen, gibt es auch hier einige Punkte, die Sie beachten missen.
Es kommt immer wieder vor, daB sich Spritzer von Kiihlflissig-
keiten am Kabel ansammeln und daran entlangflieBen.

Obwonhl der Kabeleingang in den MeBwagen abgedichtet ist,
sollte sich dort keine Flissigkeit ansammeln. Das wird vermie-
den, wenn Sie unmittelbar nach dem MeBwagen das Kabel nach
unten wegflhren, bzw. eine Schleife nach unten legen, damit
eine Art "Tropfnase" entsteht.

Beachten Sie beim Verlegen des Kabels, daf3 der minimale
Biegeradius nicht unterschritten wird (siehe AnbaumaRe).

The mounting surfaces

You have selected a mounting possibility acc. to drawing and you
are preparing now the mounting surfaces for the linear scale MSA.
These surfaces must be free of dirt and lake.

Please find the specifications for dimensions and tolerances in the
drawing.

The mounting holes

Mark out and drill now the mounting holes, respectively tap
threads (see drawing for hole distances). Please observe, that the
holes are rectangular to the mounting surface and are deburred.

The transport protection
When you are removing now the transport protection, please
observe that the reading head is not dipped over.

The mounting of the measuring system

The extrusion

At first, please start to mount the extrusion and tighten the screws
lightly. When you have adjusted then the extrusion parallel to the
machine guideway, tighten the screws with maximum torque of 3,0
Nm (30 kp/cm).

The reading head

Move the reading head carefully by hand to the designated
mounting surface.

(Do not press the reading head on it's side, but press it slightly
against the extrusion to avoid tilting).

Also here, please tighten the screws at first only slightly.

When you have adjusted then the reading head within the
mounting tolerances, tighten the screws with maximum torgue of
3,0 Nm (30 kp/cm)

Inspection of the mounting

Check now the movement of the machine table refering to the
measuring length of the linear scale MSA. Please ensure, that the
utmost mechanical end positions of the table are laying within the
end positions of the linear scale. Otherwise at overtravelling,
damage of the linear scale will be caused.

Fixing of the cable

When the linear scale has been fitted, the cable at the machine
must be fixed. Here also some points should be oberserved. It
always happens, that splashing coolants is accumulating at the
cable and is running along it.

Though the cable outlet of the reading head is sealed, there
should be no fluids accumulated. This will be avoided, when the
cable is lead in a bend downwards from the reading head.
Furthermore please observe at fixing, that the minimum bending
radius is not remained under the dimension of drawing.
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MSA 665

Technische Daten:

MaBstabintervall / mogl. Genauigkeitsklassen:
MSA 665 20pm, 40 pm /£ 5 pm, = 10 pm/m (Bezug 20 © C)

Referenzmarken (Rl):

Wahlweise ca. 20 mm vom Anfang oder Ende der MeBlange

oder etwa mittig.

Bei zwei oder mehr Referenzmarken ist der Abstand zueinander 50 mm
oder ein Vielfaches.

Dichtheit nach DIN 40050: IP 53

Zulassige Verfahrgeschwindigkeit:
60 m/min

Zulassige Beschleunigung: 40 m/s?

Zulassige Temperatur:
-30°C bis +70°C (bei Lagerung)
0°C bis + 40°C (im Betrieb)

Gewicht des MeBsystems:
0,8 kg/m + 0,35 kg flr Abtastkopf mit 3 m Kabel

Zuldssige relative Feuchtigkeit: 20 % - 80 %

Sinussignal-Ausgange:5V,12V oder 15V Ausfiihrung

Spannungsversorgung: +5V+5%, 1 +<50mA, |-<50mA
£12V£5%,1+<50mA, |-<25mA
£15V£5%,1+<50mA, |-<25mA

AmplitudeZahlsignale 5-6V_,15-16V_,15-16V_

Amplitude Referenzmarke: High~3V,~10Voder~13V

Amlitude Referenzmarke: Lowjeweils <0,5V (interne Pull-Down-
Widerstdnde 2K2gegenGnd)

Symmetrie <10%verschoben zur Lull-Linie

Grenzfrequenz 50kHz

Tastverhaltnis: 180°+£15°

Phasenverschiebung:

El. Rl-Position:

90°+£15°
Bild1

El. Breitedes Referenzimpulses: 90° <RI <270°

Rechtecksignal-Ausgénge:5V,12Voder 15V Ausfiihrung
Spannungsversorgung:

Grenzirequenz:
Tastverhaltnis:

Phasenverschiebung:
El.Breiteund EL.RI-Pos.:

V_ =+5V5%,|_<50mA

V_ =+12V£5%,] _<50mA
V, =+15V£5%,]_<50mA
Komparator LM 339 (open collector) interner PULL-UP-Widerstand 2K2

50kHzbei3mKabel

180°+15°
90°+15°
Bild2

Rechtecksignal-Ausgénge liber Line-Driver 88 C30
5V,12Voder15V AusfiihrungimKlotz
Datenwieobenangegeben, die Rechteckausgangssignale werdenjedoch liber
LINE-DRIVER mitzusatzlichinvertierten Signalenausgegeben.

Ausgang:
Grenzfrequenz:

Line-Receiverempfohlen:

Line-Driver MM 88 C 30

50kHz
z.B.DS78C20

Rechtecksignal-Ausgénge mitintegrierterinterpolation 5V Ausfiihrung

Spannungsversorgung: V_ =+5Vx5%,l _<120mA
Ausgang: Line-Driver 34 C87 (RS422 Standard)
Interpolation Ausgangsfrequenz Flankenabstand

1fach 100kHz 1,6us

2fach 100kHz 1,6ps

Sfach 250kHz 600ns

10fach 500kHz 300ns

AnbaumaBe - Anbautoleranzen - Anbaumdglichkeit / Dimensions - Mounting tolerances - Mounting
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resin adhesive (e.g. UHU PLUS.Cementing gap max. 0,2 mm) or with

screw Md DIN 912,
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Technical data:

Scale grating pitch / accuracy: Phase-shitft: 90 degrees = 15 degrees
MSA 665 20pum, 40 ym /= 10 pm, £ 5 pm/m Elec. Rl position: picture 1

Elec. width of the RI: 90° < Rl < 270°
Reference-Mark (RI):
Can be 20 mm from start or end or at mid-point of measuring length. Square-wave-signals output: 5V 12 V or 15 V version
Two or several reference-marks each located at (n x 50 mm) from another. Power supply: Vec=+5V 5%, lcc <50 mA

Vec=+12V £ 5%, lcc < 50 mA
Vec=+15V £5%, lcc <50 mA
Comparator LM 339 (open collector) internal pull-up resistor 2K2

Envrionmental sealing DIN 40050: IP 53 Max. frequency: 50 kHz with 3 m cable
Ratio: 180° = 15°

Permissible displacement velocity: Phase-shift: 90°+15°

60 m/min Rl width and position: picture 2

Permissible acceleration: 40 m/s? Square-Wave output via Line-Driver 88 C 30
5V, 12V or 15 V version in mounting bloc

Storage temperature: -30°C to +70°C Dates as shown above, the square wave signals are via line-driver and have

Operating temperature: 0°C to +40°C additional inversed signals.
Output: Line-Driver MM 88 C 30
Max. frequency: 50 kHz

Veight of system: Proposed line-receiver: eq.DS78C20

0.8 kg/m + 0,35 kg for scale head with 3 m long cable.
Square-wave-signals output with integrated Interpolation 5 V version

Permissible relative humidity: 20 % - 80 % Supply voltage: Vec=+5V +5%, lcc < 120 mA
Output: Line-Driver 34 C 87 (RS422 standard)
Sine-wave-signals output: 5V, 12 V or 15 V version
Supply voltage: +5V 5%, | +<50mA, |- <50mA Interpolation outputfrequency edgedistance
+12V+5%., 1+<50mA, |-25mA times 1 100kHz 1.6pus
+ 15V 5%, 1+<50mA |-25mA fimes2 T00kHz 16ps
Amplitude countersignals: 5-6 Vpp, 15-16 Vpp,15-16 Vpp times5 250kHz 600ns
Amplitude referencemark: High~3V,~ 10V, ~13V times 10 500kHz 300ns
Amplitude referencemark: low < 0,5 V (intemal pull-down resistor 2K2
against ground)
Symmetry: < 10 % seen to the zero-volt-line
Max. frequence: 50 kHz
Ratio: 180 degrees : 180 degrees
possibilities: =1-&
U A A, ’
|
y oo 1801\ 2707\ | /" 1
e 9 |
Kl X 3o I
o™ o g
b 0.15 0,5%0,2 é F | | |
Rl
0.540.2 — =
picture 1 Bild 1

N 3w
=l g
E o
0,5:0,2 T,
————
0,15 |—=
Rl

| Big2
| picture 2




MSA 654
R T

Technische Daten:

MaBstabintervall / mégl. Genauigkeitsklassen: Phasenverschiebung: 90°+15°
MSA 665 20um, 40 um / £ 5 pm, £ 10 ym/m (Bezug 20 ° C) El.RI-Position: Bild1

El. Breite des Referenzimpulses: 90° <Rl <270°
Referenzmarken (RI):

Wahlweise ca. 20 mm vom Anfang oder Ende der Meflange Rechtecksignal-Ausgénge:5V,12V oder 15V Ausflihrung

oder etwa mittig. Spannungsversorgung: V_=+5V£5%,l_<50mA

Bei zwei oder mehr Referenzmarken ist der Abstand zueinander 50 mm V_ =+12V£5%,] <50mA

oder ein Vielfaches. V_=+15V=5%,I_<50mA
Komparator LM 339 (opencollector) interner PULL-UP-Widerstand 2K2

Dichtheit nach DIN 40050: IP 53 Grenzfrequenaz: 50kHzbei3mKabel
Tastverhdltnis: 180°+15°

Zulassige Verfahrgeschwindigkeit: Phasenverschiebung: 90°=15°

80 m/min El.Breiteund EL. RI-Pos.: Bild2

Zulassige Beschleunigung: 40 m/s? Rechtecksignal-Ausgéange iiberLine-Driver88 C30
5V,12Voder 15V Ausfiihrungim Klotz

Zuldssige Temperatur: Datenwie obenangegeben, die Rechteckausgangssignale werdenjedoch tber

-30°C bis +70°C (bei Lagerung) LINE-DRIVERmitzusatzlichinvertierten Signalenausgegeben.

0°C bis + 40°C (im Betrieb) Ausgang: Line-Driver MM88C 30
Grenzfrequenz: 50kHz

Gewicht des MeBsystems: Line-Receiverempfohlen: z.B.DS78C20

0,8 kg/m + 0,35 kg flr Abtastkopf mit 3 m Kabel
Rechtecksignal-Ausgénge mitintegrierter Interpolation 5V Ausfiihrung

Zulassige relative Feuchtigkeit: 20 % - 80 % Spannungsversorgung: V_=+5V£5%,]_<120mA
Ausgang: Line-Driver 34 C 87 (RS422 Standard)

Sinussignal-Ausgange: 5V,12Voder15V Ausflhrung

Spannungsversorgung: +5V+5%,1+<50mA, [-<50mA Interpolation Ausgangsfrequenz Flankenabstand
12V 5%, [+<50mA, |-<25mA 1fach 100kHz 1,6ps
+15V=5%,1+<50mA,|1-<25mA 2fach 100kHz 1,6ps

Amplitude Zahlsignale 5-6V,,15-16V_,15-16V_ Sfach 250kHz 600ns

Amplitude Referenzmarke: High-3V,~10Voder-13V 10fach | 500kHz 300ns

Amlitude Referenzmarke: Lowjeweils<0,5V (interne Pull-Down-
Widerstande 2K2 gegen Gnd)

Symmetrie <10%verschobenzur Lull-Linie

Grenzfrequenz: 50kHz

Tastverhadltnis: 180°+15°

AnbaumaBe - Anbautoleranzen - Anbaumaéglichkeit / Dimensions - Mounting tolerances - Mounting

Gesamtlénge = Me@lange + 100mm
80 overall-length = measuring length + 100 mm

5
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Montageklotz mit Stecker
Mounting block with connector

Mef| Ange |

measuring Iengthl See
Kabel L&nge 3Im T
cable length 3 m 40 hoch | a o /Kaballmoe 0.3,
H =| / cable Ien%h 03m
+¥
Iy
s L
38 |

10



Technical data:

Scale grating pitch / accuracy:
MSA 665 20um, 40 pm/ = 10 pm, =5 pm/m

Reference-Mark (RI):

Can be 20 mm from start or end or at mid-point of measuring length.
Two or several reference-marks each located at (n x 50 mm) from ancther.

Envrionmental sealing DIN 40050: IP 53

Permissible displacement velocity:
60 m/min

Permissible acceleration: 40 m/s?
Storage temperature: -30°C to +70°C
Operating temperature: 0°C to +40°C

Mdeight of system:
kg/m + 0,35 kg for scale head with 3 m long cable.

Phase-shitft:
Elec. Rl position:
Elec. width of the RI:

90 degrees = 15 degrees
Picture 1
90° < Rl < 270°

Square-wave-signals output: 5V 12 V or 15 V version

Power supply: V, =+5V£5%,I|_<50mA
V, =+12V£5%,]_<50mA
V, =+15V+5%,1_<50mA

Comparator LM 339 (open collector) interal pull-up resistor 2K2

Max. frequency: 50 kHz with 3 m cable
Ratio: 180° + 15°
Phase-shift: 90°+15°

Rl width and position: Picture 2

Square-Wave output via Line-Driver 88 C 30

5V, 12V or 15V version in mounting bloc

Dates as shown above, the square wave signals are via line-driver and have
additional inversed signals.

Output: Line-Driver MM 88 C 30
Max. frequency: 50 kHz
Proposed line-receiver: eq.DS78C20

Square-wave-signals output with integrated Interpolation 5 V version

Permissible relative humidity: 20 % - 80 % Supply voltage: V. =+5V£5%,]_ <120mA
Output: Line-Driver 34 C 87 (RS422 standard)
Sine-wave-signals output: 5V, 12 V or 15 V version _
Supply voltage: +5V+5%,|+<50mA, |-<50mA Interpolation outputfrequency edgedistance
+12V £5%,1+<50mA,1-25mA fimes 1 100kHz 1,6us
+15V +£5%, 1 +<50mA, |-25mA fimes2 T00kHz T.6ps
Amplitude countersignals: 5-6V_,15-16 Vpp. 15-16 \J’np tltmes 5 250kHz 600ns
Amplitude referencemark: High ~3V,~10V.~ 13V times 10 500kHz 300ns
Amplitude referencemark: low <0,5 V (intemal pull-down resistor 2K2
against ground)
Symmetry: < 10 % seen to the zero-volt-line
Max. frequence: 50 kHz
Ratio: 180 degrees : 180 degrees
possibilities: =J-@ e
|
IJ/ 90° 1807 270° | 360° t
Sy ZZ/A. |
5 -:'_wvzz%,!, i I
e =
7 L |
= =l:‘%= L 3 3 B _! ] II—"H
2 mz. % E: picture 1 Bild 1
0,15
T =
b ~
& gl & T
bl 1
b
0,5:0,2
Al
0,15

Bild 2
picture 2
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MSA 322

Technische Daten:

Mafstabintervall / mogl. Genauigkeitsklassen:
MSA 322 20pm, 40 pm / + 10 pm, = 5 pm/m (Bezug 20 ° C)

Referenzmarken (RI):

Wahlweise ca. 20 mm vom Anfang oder Ende der MeBlange oder

etwa mittig.

Bei zwei oder mehr Referenzmarken ist der Abstand zueinander 50 mm
oder ein Vielfaches.

Dichtheit nach DIN 40050: IP 53

Zuldssige Verfahrgeschwindigkeit:

kurzzeitig 2 m/s, dauer 1 m/s bei Line-Driver-Ausgang.
Bei Sinus- oder Rechteckausgang:

60 m/min

Zuldssige Beschleunigung: 40 m/s?

2uldssige Temperatur:
-30°C bis +70°C (bei Lagerung)
0°C bis + 40°C (im Betrieb)

Gewicht des MeB3systems:
0,8 kg/m + 0,35 kg flir Abtastkopf mit 3 m Kabel

Zuléssige relative Feuchtigkeit: 20 % - 80 %

Sinussignal-Ausgange: 5V, 12V oder 15V Ausfiihrung

Spannungsversorgung: £5V+5%,1+<50mA,l-<50mA
+12V 5%, l+<50mA,|-<25mA
+15V£5%,l+<50mA,l-<25mA

El. RI-Position:
EL BreitedesRI:

Bild1
90° <Rl<270°

Rechtecksignal-Ausgénge: 5V, 12V oder 15V Ausfihrung
Spannungsversorgung:

Ausgang:

Grenzfrequenz:
Tastverhaltnis:

Phasenverschiebung:

El. Breite und El. RI-Position:

V_=+5V£5%,]_<50mA
V_=+12V£5%,]_<50mA

V., =+15V£5%,I_<50mA
Komparator LM 339 (open Kollektor)
interner PULL-UP-Widerstand 2K2
50kHzbei3m Kabel

180°+15°

90°+15°

Bild2

Rechtecksignal-Ausgange liber Line-Driver 88 C 30 im Klotz:
5V,12Voder15V Ausfiihrung
Daten wie obenangegeben, die Rechteckausgangssignale werden jedoch
Uber LINE-DRIVER mit zusatzlich invertierten Signalen ausgegeben.

Ausgang:
Grenzfrequenz:

Line-Receiverempfohlen:

Line-Driver MM 80C 30
100kHz
z.B.DS78C20

Rechtecksignal-Ausgénge iiber Line-Driver 34 C 87 (RS422

standard):

Spannungsversorgung:

Ausgang:

Tastverhaltnis:

Phasenverschiebung:

Grenzfrequenz:

Ausgang: Amplitude Zahlsignale5-6V_,
15-16V_oder15-16V_

Referenzmarke: Open Kollektor-interner Pull-Up Wider
stand 2K2

Symetrie: <10% verschoben zur Null-Linie

Grenzfrequenz: 50kHz

Tastverhéltnis: 180°+15°

Phasenverschiebung: 90°+15°

V_ =+5V£5%,1_<50mA
Rechtecksignale mitinvertierten Signa
len Gber Line-Driver 34 C 87 nach

RS 422 standard

180°=15°

90° £ 15°

100kHz

AnbaumaBe - Anbautoleranzen - Anbaumaglichkeit / Dimensions - Mounting tolerances - Mounting

Gesamt |&nge - Meplange + |50mm

overall length = measuring length + 150 mm

M5/ 10t 1ef

X
=]
L]

¥

N

[
~
L]

30

7

12

ME 20 4040.2 710, 1[M]
60
45 Montagewinke |
B f ~_mounting-support
- = o “ff"‘.\\
o _'l I h j:tl%-ﬁ L M = Maschinenfuhrung
4 — 1 - M = machine guide
& Vorgeschlagene Anzahl und Position der
fc} i @ g Montagewinke! je nach MeBlange
" Y 5 Quantity and position of the mounting-
ot IR §| suppon per measuring length,
= I : . - ==i 1
@ NI | | | 170 - 520mm
—t 0 S
= = = e : =
————————————— ! ——
35 20 40:0,2 | 620 - 1020mm 1x
80 o ==l
[ — —
Mep lange 1140 - 2040mm 2w
- " T 1 Kabel | 2240 - 3040mm 3x
measuring lengt cable length 3 m 3240 - 4040mm 4x
4240 - 5040ma Sx
. = 5240 - 5840mm &x

10,2




Technical Datas:

Scale grating pitch / accuracy:
MSA 322 20um, 40 pm /= 10 pm, £ 5 pm/m

Reference-Mark (RI):

Can be 20 mm from start or end or at mid-point of measuring length.
Two or several reference-marks each located at (n x 50 mm) from
another.

Envrionmental sealing DIN 40050: IP 53
Permissible displacement velocity:

short time 2 m/s, continous 1 m/s by Line-Driver-output.
By sinusoidal or square-exit:

60 m/min.

Permissible acceleration: 40 m/s?

Storage temperature: -30°C to +70°C

Operating temperature: 0°C to +40°C

+.cight of system:
0,8 kg/m + 0,35 kg for scale head with 3 m long cable.

Elec. Rl-position: Picture 1
Elec. width of the RI. 90°<RI<270°

Square-wave-signals output: 5V, 12V or 15 V version
Power supply: V_ =+5Vx5%,|_<50mA

o

V, =+12V 5%, _<50mA

o

V. =+15V£5%,|_<50mA

Output: Comparator LM 339 (open collector)intemal
pull-up resistor k2k

Max. frequency: 50 kHz with 3 m cable

Ratio: 180° + 15°

Phase-shift: 90° £ 15°

Rl width and position: Picture 2

Square-wave-signals output via Line-Driver 88 C 30 in mounting
bloc:

5V,12Vor 15V version

Dates as shown above the square wave signals are via Line-Driver and
have additional inversed signal.

Output: Line-Driver MM 88 C 30

Max. frequency: 50 kHz

Proposed line-receiver: eg. DS78C 20

Square-wave-signals output via Line-Driver 34 C 87 (RS422

Permissible relative humidity: 20 % - 80 % standard):
Supply voltage: V =+5V£5%I|_<50mA
Sine-wave-signals output: 5V, 12V or 15 V version Output: square wave signals with inverted signals via
Power supply: +5V+5%,|+<50mA, I-<50mA Line-Driver 34 C 87 (RS 422 standard)
+12V£5%, |+ <50mA, |- <25 mA Ratio: 180° £ 15°
+15V£5%, | +<50mA, |- <25 mA Phase-shift: 90° +15°
Output: Amplitude countersignals 5-6V_, Max. frequence: 100 kHz
15-16V_15-16V
Reference mark: Open cdllector - internal pull-down resistor 2k2
Symmetry < 10 % seen to the zero-volt-line
Max. frequence: 50 kHz
Ratio: 180 degrees : 180 degrees
Phase-shitft: 90 degrees + 15 degrees
ossibilities: £
P u A A, |
7 ;/ m | -
" M / o oo 1801\ 2707\ | /o t
g
¢ |
20,2 | | | |
. - -1+
7’ 7~ 0.1 picture 1 Bild 1

68.542.5

M6

7

120, 2
e

N

1

0.

53,5¢2,5

48, 510, 2

10,2

M5 11-13,5

n 5

Bilg 2
picture 2
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AnschluBstecker, Kupplungen, Steckerbelegungen

Connectors

DIN

Stecker

7-polig L 70 59013080
12-polig L 120 59013120
Male connector

—

42

Kupplung

7-polig K 70 59063020
12-polig K 120 59063060
Female Connector

{

42

el

Einbaubuchse

7-polig F 70 59053060
12-polig F 120 59053080
Female connector

7-pinL 70 10 7-pin K70 10 panel mount
12-pin L 120 12-pin K 120 7-pin F 70 LS
12-pin F 120
L70, K70, F70, FS 70
PIN 2 3 4 5 6 7
Rechtecksignale GND nc T1/0° | T2/90° 5V RI Schirm
weil grin rosa |schwarz| braun
Sinussignale GND -5V A1/0° | A2/0° | +5V RI Schirm
weil3 blau grin rosa |schwarz| braun
L70, K70, F70
PIN 1 2 3 4 5 6 7
Square wave signals GND nc T1/0° | T2/90° 5V RI shield
white reen pink black | brown
Sine wave signals GND -5V A1/0° | A2/0° | +5V RI shield
white blue green pink black | brown
L120, K120, F120
PIN | A | B | C f D | E F G | H J | K | L | M
Rechtecksignale + LD Schirm | GND | T1/0° | T1/0° |T2/90° | GND RI RI GND 5V T2/90° 5V
weil3 grin | gelb rosa weil3 braun | grau weil3 [schwarz| rot schwarz
L120, K120, F120
PIN A | B | C | D E F G | H J | K | L | M
Square wave signals +LD| shield | GND | T1/0° | T1/0° | T2/90° | GND RI Rl | GND | sv |T2/0° 5V
white green | yellow pink white | brown grey white black red black
SUB MIN-D Stecker -
i [ =
59013115 3
Stecker
PIN |t B sl 5 ] B 7 | 8 |9
o - g
Rechtecksignale Schirm RI T2 T +V ‘ nc nc ne GND N
braun rosa grun |schwarz weil3
- Male connector o ware
SUB MIN-D T P
59013115
31
Male connector
PIN 1 2 3 4 | 5 5 7 8 9
| | | | | | I | | ; =
Square wave signals shield RI T2 T2 4V nc nc nc GND
brown pink green | black white
Biegeradius Bending radius
Systemausfihrung | Kabel/Schlauchdurchmesser | Abschirmung Biegeradius >
Qutput-signal Cable/Armour diameter Shield bending Radius >
einmalige Biegung Dauerbiegung
single bending permanent bending
abel ohne Metall |AnschiuBkabel s* 4,3 mm einfach/single 20 mm 50 mm
chlauch Connection cable RE ** 43 mm einfach/single 20 mm 50mm
able without
rmour - :
Verlangerungskabel 4,3/7,3mm einfach/single 20mm ' 50mm
Extension cable
abel im Metall  |AnschluBkabel s 43/73mm einfach/single 20mm 50mm
chlauch Connection cable RE 4,3/73mm einfach/single 20mm 50mm
rmour cable |

* = Sinussignale (S)
** = Rechtecksignale (RE),

* = Sine wave signals (S)
** = Square wave signals (RE ),
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Verlangerungskabel Extension cables

-

; MeBsystem
| Measuring system
|
Eﬂ:ﬁﬁ J ZE Einbau-
e hseF 7
Stecker 7-polig L 70  Kupplung 7-polig K 70 Stecker 7-polig L 70 hucriss E20
Male connector 7-pin. L 70 Female connector 7-pin. K 70 Male connector 7-pin. L 70
L.
i =
Anbauklotz mit Flanschstecker 7-polig FS 70 i ] i Stecker ?-po!ig L70
Mounting black with inbuilt male connector 7-pin. FS 70~ Female connector 7-pin. Male connector 7-pin. L 70

Anbauklotz mit Flanschstecker 12-polig FS 120
Mounting block with inbuilt male connector 12-pin FS 120

ZE - |
125 (|1 = —

10/25 _Flangchstecker 7-polig FS, 70 Kupplung 7-polig K 70 Stecker 7-polig L 70
- Inbuilt male connector 7-pin. FS 70 pemate connector 7-pin. K70 Male connector 7-pin. L 70

ZE
1O kot sonnscir tomn. [ Kabelends offn
¢ Female connector 12-pin. K 120 (Stecker auf Anfrage)
open end
(connector upon request)
ZE
1/2/5 _[z:+ : § —:%EE
10/25

Stecker 7-polig L 70 ~ Kupplung 7-polig K 70 Stecker 7-polig L 70
Male connector 7-pin. L70  Female connector 7-pin. K 70 Male connector 7-pin. L 70

I
|
I
I
I
I
|
|
I
I
|
|
I
I
|
I
I
|
I
I
|
I
I
I
|
I
I
|
|
|
I

— e |[[] =

ZE |
s [—— %

10/25 Stecker 12-polig L 120 ~ Kupplung 12-polig K 120 Kabelende offen
S Male connector 12-pin. L 120 ~ Female connector 12-pin. K 120 (Stecker auf Anfrage)
‘ open end

connector upon request
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Zubehor

Accessories

Unterteilungselektronik ZE-1, -2, -5, -10, - 25

Technische Daten:

Unterteilungsfaktor:
1-fach (ZE-1), 2-fach (ZE-2). 5-fach (ZE-5), 10-fach (ZE-10), 25-fach (ZE-25)

Spannungsversorgung:
+5V+5%oder+12V 5% (ZE-1,-2,-5,-10)
220 V oder 110V = 10 % (ZE 25)

Stromaufnahme (ohne MefBisystem):
<150 mA (ZE-1, -2,-5, -10)
62 mA - 120 mA (ZE 25)

Sinus-Eingangssignale:
5-6V_oder15-16V_ (ZE-1,-2, -5, -10, -25)

Dichtheit nach( DIN 40050): IP 64
Betriebstemperatur: 0°C bis +50°C
Lagertemperatur: -30°C bis +70°C

Max. Eingangsfrequenz:
25kHz (ZE 1, 2, 5, 10), 15 kHz (ZE-25)

Ausgangssignale:
Rechtecksignale + Ref.-Impuls (ber CMOS-Treiber bzw. Line-Driver RS 422
Standard. Phasenverschiebung 90° el.

Steckverbindungen:

Eingang: Einbaubuchse 7-polig L 70

Ausgang: Einbaustecker 12-polig FS 120 oder 7-polig FS 70

oder 1m Kabel mit AnschluBstecker 12-polig L 120 oder-7polig L70

Subdividing Eletronics ZE-1, -2, -5, - 10, - 25
Technical data:

Subdividing factor:
times 1 (ZE-1), 2 (ZE-2) 5 (ZE-5), times 10 (ZE-10), times 25 (ZE-25)

Supply voltage:
+5V+5%or+12V +5% (ZE-1, -2, -5, -10)
220 Vor 110V = 10 % (ZE 25)

Current consumption (without measuring system):
<150 mA (ZE-1, -2, -5, -10)
62 mA - 120 mA (ZE 25)

Sine-wave input:
5-6V_or15-16V_ (ZE-1.2.5.10, -25)

Environmental sealing (DIN 40050): IP 64
Operation temperature: 0°C to +50°C
Storage temperature: -30°C to +70°C

Max. Input frequency:
25 kHz (ZE 1, 2, 5, 10), 15 kHz (ZE-25)

Output Signals:
Square wave signals + Reference pulse via CMOS-Driver or Line-Driver
RS 422 standard. Phaseshift 90° el.

Connectors:

Input: inbuild connector female 7-pin L 70

Output: inbuild connector male 12-pin FS 120 or 7-pin FS 7
or 1 mtr. cable with 12-pin L 120 or 7-pin L 70

Abmessungen / Dimensions:

1“ AAal
= vom Mel
4 1
. from MSA
= 163 i ]
é -
]> ¥ 2
220V« o= : — ﬁ!
@ | - ol i i i o o N L3
2um Zahler A7
to counter 57
zum Zéhler
112 to counter
@ |

vom MeBsystem
from MSA

zum Zahler

to counter




SF-EIonik Gesellsch m. b. H.
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Sollten Sie fur die Montage oder im Betrieb von den If you have any troubles with the function of the linear
LangenmeBsystemen unsere Hilfe brauchen, wenden Sie scale MSA, please contact our for you responsible agent
sich an unsere Vertretung oder die flr Sie our the most suitable address:

gunstigste Adresse:

Osterreich / Austria Deutschland /Germany  Slowenien/ Slovenia Frankreich / France
RSF-Elektronik RSF-Elektronik GmbH. RSF-Elektronik prodaja, d.o.0., RSF-Electronique
Geselischaftm.b.H. KehlsteinstraBe 2 Jozeta Jame 14 29 Rue des Oiseaux
A-5121 Tarsdorf 93, 00, D-84529 Tittmoning, Obb. SLO-61210 Ljubliana F-71300 Montceau Les Mines
Tel. 08683 / 1454 Tel. 061 /198 880, 192 767 Tel. 8557 40 20
Fax 08683 /7168 Fax 061/198 880 Fax 8557 69 95
Schweiz / Swiss USA
RSF-Elekironik AG RSF-Electronics Inc.
Im Schossacher 19 11470-3 Sunrise Gold Circle
CH-8600 Dibendorf Rancho Cordova, CA 95 742
Tel. 01/821 4055 Tel. 916 /852 - 6660
Fax01/821 4054 Fax916/852 - 6664
Der Umwelt zuliebe! For our environment!
Das Papier fiir diese Bedienungsanleitung wurde aus Altpapier hergestellt. That manual is printed on recycled paper.

Ausgabe 05/93 / No. 05/93
Techn. Anderungen vorbehalten. / Techn. Adjustment in reserve.

iErs,  Inkeementale RSF-ELEKTRONIK

SR = Q@m Langen-undWinkelmeBsysteme A-5121 Tarsdorf 93
E’-W ﬂgf -f IEk t r ””’k "&m“ \ZJ mitoploelekironischerAbiasiung. Tel. 06278 / 8182-0
) S N DigitalePositionsanzeigen Telex 633451 rsfel
Gesellschaftm.b.H., Rieder&Schwaiger 2 Telefax 06278 / 8192 58




