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Type/Désignution/Spécifications t

DANIN Stellantriak AC/DC24Y

DANTN  Adhator AC/DC24Y

DANTN  Servomoteur AC/DC24Y

DANT1.SN Stellantrieb AC/DC24Y mit 2 Hilfsscheltarn

DAN1,5N _Actyator AC/DC24Y with 2 ouxiliary swilches

DANT,8M Sarvomotaur AC/DC24Y avec 2 contacts suxiliaires

DAMN2N  Stellantrieb AC230V

DANZN  Actuator AC230V

DAN2N  Servomoteur AC230V

DANZ.5N Stellontriel AC230V mit 2 Hilfsschaltern

DANZ.8N Actuator AC230V with 2 auxiliary swilches

DAN2.5SN Sarvomoteur AC230V avec 2 contacts auxiliaires

Stellantriche DAN1.N DAN2Z.N Actuators DANT.N BAN2,N Servomoteurs DANE.N DANZ.N
Drshmoment 4 Nm 4 Nm Drive forque 4 Nm 4 Nm Couple de releton. 4 Nm 4 Nm
Klappenfliche 0.8 m* 0.8 mt Domper area - 08m 0.0 m Surface de volet . D8m? 0.8 m?
Loufzeil 355 355 Running lime 355 35s Temps de marche 355 35s
Betriebsspannung AC/DC24Y AC230Y Power supply AC/DC24V AC230V Tension de service AC/DC24Y ACZI0V
Fraquenz 50-60 Hz 5060 Hz Frequency 50-60 Hz 5060 Hz Fréguence 5060 Hz 50:60 Hz
Lelslungsauknahme; Power consumplion; Consommation;

- im Betrisb 2.5 W 4.0 W - aparating 25W A0W - &n marche 25W 4.0W
. in Endstellungan Q75 W - 3.0W - at end stops . D7EW 0w - en fin da course Q.75 W 3.0W
Dimensicnlerung 4.1VA/2A@2ms [ 5.0VA/C1A@2ms For wira sizing -~ 4. 1VA/2A@2ms | 5.0VA/0.1A@2ms Dimensionnemant AVVAS2AEZms | 5.0VA/0.1 A@2ms
Gawicht "~ 05kg 0.9 kg ‘Welght 0.2 kg 0.2 kg Poids 0.2 kg 0.9 kg
Stauersignale 2- und 3-Punkt Control signals 2- and 3-paint Signal de commande 2 ot 3 paints
Stallungsanzeige Zsiger Posifion indicalion Machanizal Indication de position "Méacanlque
Drehwinkel: Angla of rotalion: Angle de rolaflon;

- Arbeitsberelch 90° (93° mach.) - Working range 20° [93° mech.| - Ploge de fravail 90° 193° mech.)

- Bagranzupg 0°..30° und P0°...60° - Limfing 0°.,30° und 90°,,.60° - Limjtation 0°..30° et 20°...60°
Hilfsschalter 3{1.5) A, AC230V Auxlicry swilch rating 3 (1.5] A, AC230V Contacts auxilinires 3 [1.5] A, AC230Y
Lebensdauer 60'000 Drehbewegungen Sarvice [lfe 60'000 rotations Durée de vie 60'000 rofulions
Schallpage! 40 dB (&) Sound power laval 40 dB (A} Niveau sonore 40 dB [A]
Schutaklasse 1 Protection class - ] Classe de profeciion i

Schutzart 1P 42 Degree of profection IP 42 Degré de protection IP 42
Temperaiur: Batrieb/lager —20°,,.+50°C/~30°,.,+60°C Temparatur: aperating/stere  —~20°.,.450°C/-30"...460°C Température; service/stack —20°,,,+50°C,/-30°,, +60°C
Feuchts 5.95% .k Humidity 5,.95% 1.k Humidité 5...95% r.F.
Wartung Warungsfrei Maintenance Malrenancedree Enlretien Sans

Normen Gemdiss CE Richilinlen Standards tn accordance with CE Guidlines Normes Canlorme aux normes CE

Technischs Andarungen vorbehalten

Anwendung. Der Stellantrieb dient zur Versisllung von Luft-
kiappen in RL-Arlagen. Mit dem Universal-Adapter wird er direkt
uufdla Klup?enclchse monliert und Uber die mligelieferte Verdreh-
sicherung fixlert.

Wirkungsweise, Die Ansteverung erfalgt 2-Punkt oder 3-Punkt
iiber Relalskontakie. Bei Errelchen des_Klappen- oder Antrieban-
schlages bieibt der Motor stehen. Zur Handbetétigung der
Klappen wird das Gefriebe Gber die selbstrilckstellende Drucktaste
lHQ.Q/E' cusgerastet.

Wichjiger Hinweis. Bel der Bestfmmung des Drehmoment-
bedarts von Luftklappen missen dle Angaben der Klappen-
hersteller beachiet werden.

Montage und EinsfellunF
* Mantage: Antrleb mit Klemmbock auf der Klappenachse be-
festigen und Verdrehsicherung mittels beilisgenden Befesil-
Eun sschrauben anschrauben (glg. Al

rahwinkelbegrenzung (Fig, 1}: Wenn sin Drahwinkel/Ar-
beitsharsich von wanlgLsr ols 90° machanisch bagrenz werden
soll, kann dieser durch Yersiellan der Schrouben 51 und $2,
von belden Endlagen aus um |eweils bis zu 30° verringert
warden,

Drehrichtung einsiellen [Achtung Sicherheitshinweis

beachten)

« FUr die Drehrichiungsanderung Schraube {Fig. 1/d) l6sen und
den Deckel abnehmen.

* Die Drehrichtung kann mit dem Stecker {Fig. 1/c) umgekehrt

warden, L
» Warkeinstallung: Im Uhrzeigersinn.

Elaktrischer Anschluss iiber Sicherheits-Transformator
{Achtung Sicherheitshinwels beachten)

s Fir den elekirischen Anschluss Schraube [Fig. 1/d} l8sen und
den Dackel abnehmen.

Stellantrieb  gemdss Kl slan LF]Q. 2/1) anschli

Parallelbetrieh gomdss Klsmmanplan (Fig. 2/k] anschliessan,
Hilfsschalter gamﬁss Klemmenglon, i?{ 2/m| anschliessen,
Anschluss nur durch eine Elekirofachkraft ausfiihren,
Vor dem Einschalten der Betrisbsspanaung, Anschliisse Therprifen,
Falschanschlss kann zur Beschadigung des Gerdies Fihren,
Bal der installation sind die &rtlichen Vorschriflen zu beachien.
Da sich der Motor im Batrleb etwes bewegl, sollte der An-
schluss mit flexibler Latiung erfolgsn.

Einstellung der Hilfsschalter [Fig. 1 /a+bj

. * Sie méchian die Schalipasition von a auf 30° und b auf 70°

sinstallan,

30°: Drehen Sie dsn Adapler {Fig. 1/4) bei gedriicklam Aus-
rastbolzen {Fig. 1/e] In dis Posilion 30°. Kreuzschliizschraubs
bel Schalirad a leicht l6sen, so dass das Schalrad von Hand
varstellt werden kann. Schaltrad a im Uhrzeigersinn
drahen, bis dar Schalinockan des Mikroschaliers sichiar wird,
Krauzschlitzschraubs des Schaliradss a festschrauben.

: Drehen Sle den Adapter [Fig. 1/f] wie zuvor ouf die
Pasifion 70°. Kreuzschlitzschraube bai Schaltrad b [elcht
lésan, so dass das Schalirad von Hand verstellt werden kann,
Schalrad b im Ubrzelgersinn drshen, bis der Schalinocken
des Mikroschalters sichtber wird. Kreuzschlilzschraube des
Schalirades b festschravben,

Woerkeinstellung Hilfsschalter, Die beiden Hilsschalter a
und b sind werkseilig auf ca. 10° [a] und 8C° {b) singestelll

Subject to design modificciions without nolice

Application. The actualors are intendad for the operation of alr
dampers In HYAC systems. The universal adapier allows them o
be mounled directly ‘on the domper spindle who'o they are secu-
rad with the locking device supplied,

Mode of operation, 2-POINT or 3-POINT contral is employed,
gparaling via confacts. The motor stops running when the damper
ahd stop or actuator and siop 1s reached. For manual operation of
fhe damper the gaaring Is disengagad by means of the selfreset:
fing pushbution |Elg 1/Be|.

Important. When celeulaling the torqus required to oparata
dun':pers, it is essantjcl to take Shio acccqum ulﬂhe data sugplied
by the domper manufacturer.

Installgtion and adjustment

* Installation: Attach the acluator te the damper spindle wilch tha
o u;ﬁgr c:‘rid secure the locking davice with the screws provi-

9. 4,.

. An%\‘-gf-rcmllon limiting {Fig. 1}: When an ur'x:rgleuf-romlion/
working rcn%e of less than 07 Is 1o be [imile mschunlcu!g‘g
mnvhe screw 51 and 52 away from the end positions by to 3

aach.

Selecting the direction of rotation (Consult safety note)

¢+ I ordar fo reverse the direction of rolation, loosen screw {Fig.
_Md] and remove ihe cover,

* The diraction of ralalion can be reversed with the plug {Fig. 1/¢].

* Facloty sefting: Clackwise rotation,

Electrical connectidng via safety isolating iransformer

{Consult safety note| 4 9

* In order fo make the elecirical connections, locsen screw [Fig.

1/d) end remove he cover,

Actuatar wiring diagram acc. ferminal connection [Fig. 2/i).

Parallel connection ™~ acc. fermina] connaction [Fig. 2/k).

Auxiliary switches ace. lerminal cennecfion [Fig. 2/m|.

The electrical installation work should be carried

out by e qualified electsician.

+ Checkthe connections befora energfzing the power supply.

* Since wrong connections can damage the agulpment.

* Local acgident prevertion regulations should always be adhe-
red fo whan instolling the octiators,

+ The molor maves about slighfly while It is working so it Is
important to use flexible |aqd% for the efectrical connactions,

Auxtliary switch adjustment (Fig. } /a+h)
* For example: You would like 1o adjust switching posliion a 1o
3C° and b o 70°.
30°: Depress the latch Fm (Fi% 1/f and rolate the adapter
fFig. 1/¢] o the 30° position. STightly loosen the Phillips screw
n cam whesl @ 5o lhat fhe wheel can ba moved by hand.
Rotote the cam wheel a clockowise until the cam of the
microswitch can be sean. Then refighten fhe Phillips screw in
cam wheel a,
70°: Rotata the adapter [Fig. U? in the same mannsr os
bafore fo the 70° posilion, Silghtly loasen the Phillips screwe in
com wheal b so thet the whaal can ba movad by hand, Rotate
the cam wheal b elockwise uniil The cam of the microswitch
can be seen. Then retighten the Phillics serew in com whea! b,

Factory setting of auxiliary switches, The twe avsilia
swgcgles %]und are set af the factory ta approximiely 10° |d
an ® {b),

Sous réserve de madifications technigues

Utilisatlon, le servomoteur sart & actionner le volet d'air dons
les installalions de vantilofion. Gréce & Padoptatewr upiversel, le
servomoleur ast fixé directement sur 'axe du volet ou des disposi-
lifs de sbcurité.

-, & A

Pringipa de f La e & 2 ou 3 points
se fait par confacts de relais, Lorsqu'il afteint lo butée du volet, le
servomaoieur s'arrsle, Pour actionner le volet manvellement, on
stogpe l'entrainament du meoteur en appuyant sur le boulon de
débrayage [Fig. 1/¢].

Indication importante. Pour déterminer le couple de rotation
nécessaire, on doit tenlr compte des indicafions du consiructeur
de clapel.

Montage ef mise en service

* Monfoge: Positioner le servamoteur sur Faxe du clapst et serrer
les écrous de |a bride de fixation & la main [Fig, 4).

» limiiation de l'angls de rotation iFii:g. 1k Lorsqu’un angle de
rotation doit &fre inférieur & 90° et fixé mécanicuement, celul-
cf paut lre ojust l‘rmr le simple déplacement des vis 5T et 52

da'max, 30° & partir des Hn de courses.

Changement du sens de rotation {voir les consignes de

securite]

+ Pour 4ffactuar un changemant du sans de rotation, déserer |
vis [Fig, 1/d} st en!s\rarqa couvercla,

* s sens de rolation peut 8ire modifié avee ks fiche g, 1/¢).

. Rég\u%e d'ysine: Lo sens de rotation correspond au
sans horalre.,

Raccordement électrique par transformateur de séeurité

[voir les consignes de séeuri!ég

= Paur éffeciver le raccordement électique, déserrer la vis [Fig,

1/d] st enlever le couvercle,

Servomoteur & raccarder selon schama [Fig. 2/i.

Commande en paralléle & raccorder sefon schema JFig. 2/k).

Contacts auxilisires 4 raccorder sslon schema [Fig. 2/m).

Le raccordement doit éire effectué que par une

personne spécialisée en dlectricité,

Avant de remetire la tension, vérifler lss raccordemants,

* Un mauva’s raccordement paut enirainer la déstruction de Fapparel,
Lars da ['installation, tenir compte des préscriptions en vigueur

dans la pays

* Yu que le moleur bouge légerement, le reccordement doit Sire

fait avec un céble ﬂexﬁ)le.

Ré%luge des contacts avxiliaires (Fig. 1/a+b)
* Vous souhgitez fixer Jo position des commutataurs auxliaires
de a sur 30° et b sur 70°,

30°: Tournez I’odcapwieur [Fig.]/ﬂczur la position 30° en

ﬁ:oussunl le bouton de débrayage mécanjque vers la bas (FE;.
/¢). Desserrez légérement la vis cruciforme de la rove de

commulation @ ef tournez lo commutateur dans [e sens des
aiguilles d’une montre jusqu’d ce que la came du
microrupteur soit vislble. Serrez & fond la vis cruciforme du
commulateur @,

70 Tourpez 'adaptoteur, [Fig. 1/f] sur la position 70” en
oussont e boulon' de débrayage mécanique vers le bas.
nssorraz |égsrament la vis cruclforme do lo rowe de commu-

tation b et tournez la commuiateur dans le sens des aiguilles

d'une maontre jusqu’a ce que la came du microruplaur soit

visible, Serrez & fOnclnlu vis cruclforme du commutateur b,

Réglage d'usine des contacts auxiliaires. Les deux con-
facts auxiliaires a ef b sont réglés sur environ 10° [a] f 80° (B
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Fig.1 Stellantrieb ohne Schutzdecksl Fig.1 Actuator open Fig.1 Servomatieur sans couvercle
a Hilfsschalter bel 10° a Auxiliary swilch for 10° a Contact guxlliaire de 10°
b Hilfsschalter hei 80° ] Auxiliary switch for 80° b Contact auxiliaire de BO®
< Drehrichiungseinsiallung < Change of direction of rotation < Réglage du sens de rotation
d Deckelfixierschraube d Covar screw d Vis de fixation du couvercle
e Handbeséligung e Manual eperction e Commanda manuelle
f Adapter fir: Rundachsen von 6...16 mm & f Adapter for: Round spindles from 6 lo 16 mm f Adapiateur pour: Axe rond de 4...16 mm @
oder mil Adaptereinsatz ZOTDN... di. or adapter ZO1DN,,, for square spindles ou adapiateur ZO1DN... pour axe carré de
" fir Vierkantachsen 8, 10, 11 und 12 mm 8,10, 11 and 12 mm 8,10, 11 et 12 mm
g Drehwinkelbegrenzung g Angle of rofation limfting g Limilation de I'angle de rotation
Fig. 2  Anschluss-S¢chema Fig. 2  Wiring diagram Fig.2  Schema de raccordement
i 2-Punkt Staverung i 2-point conlrol i Commande & 2 points
k 3-Punki Steverung k 3-point control k Commande & 3 points
m  Hilfsschaliar m  Auxiliory switches m  Contacts auxlicires
n Paralletschaltung n Parallel connection n Raecardement parallé|
Fig. 3 Abmessungen (mm) Fig. 3 Dimensions (mm} Fig. 3  Dimensions {mm)
Fig. 4 Montageonleitung Fig. 4  Mounting instructions Fig. 4 Instruction de montage
m DAN...N m DAN...N
2-Punkl / 2-Point / 2-Poinls 3-Pankt £ 3-Point / 3-Poinls
A —h
L~ aczavazon L o ACRAV £20%
= 4+ Deoav=cs - +  DC2vIe%
N L1 AC230V£10% N 11 DCIBOV =10%

51 ON 0" .k 90"
OFF 0° & 90°

51 ON 0" —d 90
OFF 0" 4— 90"

1.5} A, AC230Y

Siellantrieb auf §*Siellupg
Aclunter at 0° posilion
Servomoteur sur position 0*

3,
hy
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2-Punkt/2-Paint/2-Foints

* 3-Punkl/I-Point/3-Paints

- ddas 4°




